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Le but de ce projet est de développer une plateforme réseau ad-hoc montée sur un ensemble de robots mobiles qui s’exercent dans
un environnement réseau mesh pour réaliser différentes téches.

Un systéme complet de coopération entre robots sera réalisé. Le partenaire formant le consortium est la société Algérie télécom
de la ville de Djelfa.

Ce projet sarticule sur les points fondamentaux suivants :

- La réalisation d’une plate forme réseau ad-hoc montée sur un ensemble de robots mobiles

instrumentés selon leurs réles mais tous dotés d’'une caméra sans fil et des capteurs & balayage laser.

. - Les robots mobiles utilisés sont initialement de méme nature. Un systéme multi-robot hétérogéne

du S serc ensuite adopté en ajoutant un robot marcheur.

Résumé

- Des algorithmes de localisation et d'intra-localisation des robots, seront développés. Une station de base gére toutes les données regues.

- Une gestion et une fusion des flux d’informations issus des capteurs et des algorithmes de

localisation et de commande seront proposées et appliquées en améliorant I'efficacité des

protocoles de routage entre robots.

- Des algorithmes de détection de mouvements par vision seront proposés pour gérer les obstacles mobiles et adapter les planifi-
cateur de téches.
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Les travaux proposés seront achevés par les chercheurs impliqués dans ce projet. Ces chercheurs
viennent de disciplines différentes, notamment la robotique, I'informatique, le traitement de signal, I’automatique et I'électronique, ce qui
résulte en un projet multidisciplinaire & application directe. Les résultats des travaux faits et le savoir faire acquis seront transférés au
partenaire socioéconomique Algérie Télécom.
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